“机电综合实践”答辩注意事项及要求
1. 答辩时间：2011年1月20日（星期四）上午8:30开始；答辩地点：机械楼三楼，详见布告栏。
2. 答辩过程：项目组全体成员按指定答辩顺序一起进入答辩会场，提交装有完整纸质材料并粘贴有封面的资料袋（包括作品功能及创新性简介、操作流程说明，所有机械图纸和电路图，以及每个人的机电综合实践报告）。基于PPT文件汇报项目组工作与特色，演示所设计、制作实物作品的功能；考核小组审阅资料和提问，项目组成员回答问题。
3. 每个项目的答辩时间为20分钟左右，其中工作汇报和实物作品功能演示10分钟（有计时，到时即停；建议汇报和演示分工同步进行：1人汇报，其他人进行作品演示），问辩10分钟。
4. 项目组答辩结束后留下资料袋和实物作品，注意：务必在实物作品的适当位置事先粘贴好含有规定文字内容的标签，样例如下：

5. 根据学校及机械工程学院教务办规定，不来参加答辩者视同自动放弃本实践环节的考核（缺考），请相互转告。
6. 答辩顺序见下表。
机电综合实践答辩顺序表

	序号
	小组作品

	成员

	1
	移动机器人设计
	武志伟（组长），葛盼路，袁鹏

	2
	节能灯生产线

机械手
	夏杏根（组长），吕福远，陈军， 崔晓川

	3
	外啮合齿轮泵

(便携式液压系统部件)
	杨钰章，侯中华

	4
	自动荡秋千系统
	孙立剑（组长），许可，耿健，何桃，王林琳，
谭志伟

	5
	麦克风自动装配系统
	司伟，陈健，张岩，徐旭，王饶霖


	6
	简易自动化生产线
	黄海钧（组长），曾勇，季爱林，周海龙，王尧尧
朱双双，管益旭，钱进军，徐子英

	7
	光伏发电自动向日跟踪系统的开发
	邢兴龙（组长），张小敏，刘隰蒲，张宴源，高琦 

	8
	x-y工作台
	柳懿麟（组长），应弘辉，王峰，印冲

	9
	四自由度机械臂设计
	吴青聪（组长），刘智刚，龚仁华，孙磊

	10
	仿生六足爬行机器人
	李锋（组长），巢渊，沈亮，赵春刚，晁灿

	11
	多模式可控百叶窗
	汪港(组长)，赵天，朱斌，黄幸，沐荣亮，陆露露

	12
	螺旋灯管生产流水线设计


	郑鑫（组长），周宇辉，黄骁，丁祎，过宇晨

	13
	六足仿生爬行机器人
	杨佳宁，陈杰，吴波，章一智，张存继

	14
	麦克风外壳自动上下料系统设计
	王超，李龙，郁恒山，朱银龙，印兆宇

	
	
	


机电综合实践





作品名称：自动荡秋千系统


完成学生：02007339孙立剑，02007332许可，02007320耿健，02007331何桃，02007334王林琳，02007344谭志伟


完成时间：2011年1月�
�









